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Programové ovládání stejnosměrného elektromotoru 

Stejnosměrný elektromotor – princip 

 
• Permanentní magnet – stator 

• Elektromagnet – rotor 

• Směr magnetického pole elektromagnetu závisí na směru 

proudu 

• Magnety se přitahují nebo odpuzují 

• Směr proudu – směr otáčení 

• Velikost proudu – síla magnetu – rychlost otáčení 

Foto archiv autora 

Rotor - elektromagnet 

Stator – permanentní 
magnet 



Připojení elektromotoru k mikropočítači tranzistory   

(Revolution Education Ltd.) 

Revolution Education Ltd., picaxe_manual3.pdf, s.12 Revolution Education Ltd., picaxe_manual3.pdf, s.12 

• Výstupy mikropočítače nelze přímo řídit elektromotor 
• Dioda – ochrana tranzistoru před záporným přepětím 
• Pin – výstupní kontakt mikropočítače 
• Kondenzátor (není ve schematu) paralelně k motoru – snížení 

rušivých napětí 
• Zapojení umožňuje otáčení jedním směrem 



Připojení elektromotoru k mikropočítači h-můstkem 

(Revolution Education Ltd.) 

Revolution Education Ltd., picaxe_manual3.pdf, s.13 

• L293D – integrovaný obvod k řízení stejnosměrných elektromotorů 
• In1(3) HIGH, In2(4) LOW – motor vpřed 
• In1(3) LOW, In2(4) HIGH – motor vzad 
• In1(3) LOW, In2(4) LOW – motor stop 



Program pro řízení motorů mikropočítačem  

PICAXE 20M2 

Ucc GND 

SerIn SerOut 

I/O C.7 

In   C.6 

I/O C.5 

I/O C.4 

I/O C.3 

I/O C.2 

I/O C.1 

I/O C.0 

B.0 I/O 

B.1 I/O 

B.2 I/O 

B.3 I/O 

B.4 I/O 

B.5 I/O 

B.6 I/O 

B.7 I/O 

1 20 

Levý motor – A – pin B.5, pin B.4 Výstupy B.5/B.7 B.4/B.6 

Pravý motor – B – pin B.7, pin B.6 Vpřed 0 1 

Příkazy: high, low, pause Vzad 1 0 

Otáčení robota kolem osy vpravo:   LM 01,   PM 10 Stůj 0 0 

Revolution Education Ltd., picaxe_manual3.pdf, s.13 



Program pro řízení motorů mikropočítačem  

Levý motor – A – pin B.5, pin B.4 Výstupy B.5/B.7 B.4/B.6 

Pravý motor – B – pin B.7, pin B.6 Vpřed 0 1 

Příkazy: high, low, pause Vzad 1 0 

Otáčení robota kolem osy vpravo:   LM 01,   PM 10 Stůj 0 0 

Vytvořte program pro řízení 
motorů robota tak, aby objel 
čtverec o straně 40 cm. 
Délka strany závisí na čase jízdy. 
Po ukončení činnosti musí robot 
být ve výchozí pozici. 
Použijte jen příkazy uvedené výše 
v tabulce. 

Význam příkazů 
High B.0, Low B.0 
Na portu B.0 nastav „1“ (Ucc), „0“ (0V).  
Pause 300 
Příkaz pro čekání 300 ms.  



Dosud procvičené příkazy 

start:.............návěstí (název části programu) 
high B.4.........výstup do 1 
pause 1000....pauza v ms 
low B.4..........výstup do 0 
toggle c.7......přepni stav výstupu 
goto start......skok 

(Revolution Education Ltd.) 
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